Errata

fiir den Titel

Prof. Dr.-Ing. Christoph Seef3elberg:

Basiswissen Baudynamik

1. Auflage 2022, ISBN 978-3-410-31069-3

Die Abbildung 2.5 auf Seite 19 ist wie folgt zu korrigieren
(die korrigierte Stelle ist in Rot hervorgehoben):
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Abb. 2.5: Beispiel 2-1: Entspannte Feder ohne Masse (links), Masse in statischer Ruheposition
(Mitte) und Masse in tiefster Position (rechts)

Auf Seite 30 ist die Gleichung 2.29 wie folgt zu korrigieren
(die korrigierte Stelle ist in Rot hervorgehoben):

Die Stolbedingung ist:
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E=ck (2.29)

Es stehen den fiinf Unbekannten v*, 7,7, Fx und £y also fiinf Gleichungen 2.27 bis 2.29 ge-
geniiber. Die Losung wird im Folgenden ohne Herleitung angegeben.




Auf Seite 31 ist die Gleichung 2.37 wie folgt zu korrigieren
(die korrigierte Stelle ist in Rot hervorgehoben):

Ausdriicke aus den GI. 2.30 und 2.31 eingesetzt. Nach Vereinfachung ergibt sich:

AE, = ( 3 3 )—( 3 3 ) (2.36)
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Auf Seite 41 ist die Gleichung 3.18 wie folgt zu korrigieren
(die korrigierte Stelle ist in Rot hervorgehoben):

die Gl. 3.18 ableiten:
Die Wegamplitude der Schwingung des EFS lautet als Funktion der Anfangswerte uo, tig:
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Auf Seite 73 fehlt zur Bearbeitung der Aufgabe 4-3
folgende Angabe: u = 16,0 cm

Auf Seite 74 fehlt zur Bearbeitung der Aufgabe 4-4
folgende Angabe: Die Dehnsteifigkeit EA des Mastes darf ndherungs-
weise als unendlich gro angenommen werden: EA =

Auf Seite 85 ist beim ersten Spiegelstrich unter 7.)
zu korrigieren (die korrigierte Stelle ist in Rot hervorgehoben):

7.) Erkenntnisse aus Beispiel 5-1, Tab. 5.1:

— Die Auslenkung betrigt im ﬁ(gedéimpften Fall beim resonanzferneren Frequenzver-
hiltnis 1, = 2,0 (Fall 6) nur etwa 1/30 (!) der Auslenkung im Resonanzfall n; = 1,0
(Fall 4). Die Sensitivitit der dynamischen Krifte beziiglich des Frequenzverhéltnis-
ses ist sehr grof3!

— Obwohl der Diampfungsgrad D, = 0,048 am oberen Rand des baupraktisch Ubli-

chen liegt, weichen die Amplituden in den resonanzferneren Bereichen (Félle 2 und
\! ieqi dir unte n e = e L ynd ) =e




Auf Seite 149 ist die Gleichung 6.37 wie folgt zu korrigieren
(die korrigierte Stelle ist in Rot hervorgehoben):

Pl =(P(t;) P(n)) = (P Pri)
— Bestimme die Inverse der Massenmatrix:
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2) Start mit Zeitschritt i := 1: Berechne die folgenden Vektoren zum Zeitpunkt t; =ty +i- At:

At
s, =2-M—K-A?)u; (+2-(M—C-=)-At-ii; | +P; ;A (6.38)

Ebenfalls auf Seite 149 ist die Gleichung 6.40 wie folgt zu korrigieren
(die korrigierte Stelle ist in Rot hervorgehoben):
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3) Fiir die nachfolgenden Rekursionsschritte werden folgende Matrizen bereitgestellt:
e At
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K <r2] F22> M+C 5 (6.40)
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Wir bitten diese Fehler zu entschuldigen.
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